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Modularny System Transportu Miejskiego Elektrycznego i Autonomicznego (poziom L4/B

1) PRT (Personal Rapid Transit lub | 2)glectrycznyECO - CAR
(Personal Rapid Tram) Technologia 7

3)Technol\ogia samocho;lu/ Autonomicznego(V2l)

.

The Hybrid, Modular and Automated System for
Sustainable Urban Transport - Prometheus
Akronim : HMASSUT -PROMETHEUS

HYBRID — because, referring to the electric drive, it does not eliminate the use of others (CNG,
hydrogen fuel drives, fuel cells) — poniewaz nie eliminuje innych systemow niskoemisyjnych (gaz LNG,
Woddr, Akumulatory przeptywowe)

MODULAR - because it enables adaptive system design, using all its modules or only some

Poniewaz umozliwia ,sktadanie” systemu jak z klockéw lego (mozna wykorzysta¢ wybrane lub
wszystkie modyty systemu

AUTOMATED - because it uses technologies allowing traveling in “driverless” mode, Poniewaz
umozliwia prace w modzie , driverless
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_ Systems Integration: PRT, eco-car, automated car level
HMASSUT - Prometheus 2 or 3/ V2l /. The ability to use vehicles with PRT infrastructure.

Ability to implement the system into existing transport infrastructure

The Hybrid, Modular and Automated System for Sustainable Urban Transport




HMASSUT Prometheus — opis systemu

Eco-samochéd elektryczny — warunkowo autonomiczny na poziomie L4/B




PRT — Personal Rapid Transit PodCar

Transport ,point to point”
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Warsaw University of Technology
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We wdrazaniu mozliwa wspotpraca z firmg 2gether i Bombardierem



Projekt /preprototyp/ stworzony zostat przez ok 60 naukowcow reprezentujgcych 3
Wydziaty Politechniki Warszawskiej: Wydziat Transportu, Wydziat Elektryczny oraz
Wydziat Elektroniki i Technik Informacyjnych.

Kontakt : Prof.dr hab.inz. Wtodzimierz Choromanski
Wydzial Transportu,Politechniki Warszawskiej
Tel.22 234 61 43 lub kom 695 226 075

00-662 Warszawa ul.Koszykowa 75, Wydziat Transportu Politechniki

Warszawskie
E-mail: prof.wch@gmail.com

Oferta : partner dla wykonania wersiji prototypowej i pilotazowego wdrozenia
Szukamy tez partnera do wspoétuczestnictwa w stworzonej specjalnosci

(uruchamianej na studiach |l stopnia na Wydziale Transportu PW w 2019 roku)
Pojazdy Autonomiczne i Systemy Transportu Autonomicznego



